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●使用前请仔细阅读本产品说明书 

●请妥善保管本产品说明书，以备查阅 

●修订版 A1  2017 年 7 月 15 日 

 



产品概述： 

本称重仪表可与各类电阻应变式称重传感器组合使用。专门针对称重装备开发的仪表，能在

设备载重运行中提供声、光、电报警，本产品还具有以下特点。 

⚫ 精美外观，壳体采用工程阻燃 ABS塑料，坚实耐用。 

⚫ 安装方便，采用导轨和二种螺丝孔位固定，结构紧凑，产品尺寸仅为 84MM*94MM。可满

足小空间用。 

⚫ 采用高精度 24位专用 A/D转换器及工业级单片机，产品可适用于衡器行业。 

⚫ 操作设置简单，提供实物及无砝码学习二种学习方法，满足不用场合使用。 

⚫ 采用 6位高亮数码管显示，可显示 000000-999999，并有红色和翠绿色可选。 

⚫ DC/AC12-36V宽电压输入，采用工业级电源模块，正负任接。 

⚫ 提供 2路继电器输出，可满足多点控制需求。 

⚫ 提供 1路控制 DA12V 信号输入。 

 
一、技术指标 

项目 参数 项目 参数 

额定功率 5W 额定载荷 XXXXXXT 

显示方式 6位数码管显示 传感器过载能力 150% 

工作电压 AC/DC12-36V 传感器工作电压 DC5-12V 

工作温度 -20~60℃ 传感器灵敏度 1.000-4.000mV/V 

工作湿度 95% 传感器防护等级 IP65 

踪合误差 ≤1%F.S 绝缘阻抗 ≥5000MΩ 

报警输出 AC250V/7A 安装方式 卡槽式及螺丝孔位 

蜂鸣器 ≥90dB 动作误差 ≤1%F.S 

过载预警 ≥额定重量的 95%（可设置）；继电器状态：线圈失电，常闭触点闭合；蜂鸣器状态：断续响（1 秒，间隔 2 秒）。 

过载报警 ≥额定重量的 100%持续 1 秒断电（可设置）；继电器状态：线圈得电，常闭触点断开；蜂鸣器状态：急促响 2 秒。 

立即报警 ≥额定重量的 105%（立即断电）继电器状态：线圈得电，常闭触点断开 

解除报警 当起吊物减少到额定重量以下时，解除报警。 

 
二、仪表外形尺寸及安装 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

            正面尺寸                             背面安装图 



 

 
三、功能及电气图解 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

序 号 功 能 注 解 

1 显示屏 显示称重数据窗口 111111-999999 显示 

2 功能入指示 LED LED 分别是  稳定、 预警、 报警 

3 功能按键 

SET   设置/保存 

向上  设置增加/重量增加调整 

向下  设置减少/重量减少调整 

零    设置向左位移/去皮清零/开关机键 

4 升级端口 九芯插座与电脑的 COM 口联接/上位机/大屏幕 

5 A1 继电器 1 14、15 常开    15、16 常闭 

6 A2 继电器 2 17、18 常开    18、19 常闭 

7 模拟量输出 20 负、21 正   0-10V 或(4-20mA) 

8 外接大屏幕 23DI 一、24DI+ 

9 Power 电源接口 
25、26 脚不用正负极，输入电压（AC/DC 12-36V） 

低于 11.5V 仪表将不工作，推荐电压 24 

10 传感器接口 1（1-4 脚） 四芯传感器  E+红、E-黑、S+绿、S-白 

11 RS232 通信接口(6.7.8 脚) RS232  6 脚 TX 7 脚 RX  8 脚 GND 

12 RS485 通信接口(9.10 脚) RS484  9 脚+A  10 脚-B 

13 Input 控制输入 12、13 外接清零 12V 

 

 

 
 
 
 
 
 



四、产品调试说明 
 
步骤 操作 显示 注解 

开机 接通外部电源仪表自动开机。 

清零 点按（0）进行清零。 

设置 点按（SET）进入 

步骤 操作 显示 注解 

无砝码学习 PN1 

进入标定参数设置 按【set】键 

[0000] 
[1111] 

 

设置前仪表提示输入密码。 

输入密码 1111，按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选

择，密码准确 

按【set】键进入下一步。 

额定载荷设置 按【set】键 -FULL- 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

比如设置额定载荷为 02.00，即为 2 吨满载。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

传感器额定载荷 按【set】键 -L- 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

如一只传感器的额定载荷为３t，则设置传感器额定载

荷为 03.00，两只传感器设置 06.00，即传感器的总和。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

传感器灵敏度 按【set】键 -E- 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

设置传感器灵敏度，如传感器灵敏度为 1.0000mV/V，则

设置为 1.000。按【set】键自动保存进入下一步。 

标定（学习）转换 按【set】键 Pn 1 

按【↑】键进入 
按【↑】【↓】选择。 
Pn 1 为“傻瓜式”无砝码标定。 
Pn 2 为实物标定。 
按【set】键自动保存进入下一步。 

 

实物学习 PN2 

额定载荷设置 按【set】键 -FULL- 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

比如设置额定载荷为 02.00，即为 2 吨满载。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

空载学习 按【set】键 -ZER0- 
按【↑】键 进入 

设备重量全部清零（包括设备自重） 

按【set】键自动保存进入下一步。 

实物标定 按【set】键 -CAL- 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

此时必须吊起或放进重物，实际重物多少重量就输入多

少。 

按【设置】键自动保存 

 

  



4-20mA/0-10V 调试说明 

318-B1  (4-20mA 标定 校准) 

进入标定参数

设置 
按【set】键 

 

[0000] 

[0420] 

 

设置前仪表提示输入密码。 

输入密码 0420，按【↑】【↓】【→】键，进行移

位、选择，密码准确 

按【set】键进入下一步。 

4mA 量程设置 按【set】键 -dL04- 

按【↑】键 进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

XXXXXX ,4mA 输出对应重量，默认 000000 

按【set】键自动保存进入下一步。 

20mA量程设置 按【set】键 -dL20- 

按【↑】键 进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

XXXXXX ,20mA 输出对应重量，默认为

“FULL”， 即仪表满量程，修改 FULL 时，此

值也会被修改。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

校准 4mA输出 按【set】键 04 一二三 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择、调试、

校准。 

一为微调，二为中调，三为粗调； 

可长按【↑】【↓】调试校准。 

调试校准到 4mA输出即可，完成校准。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

校准 20mA输出 按【set】键 20 一二三 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择、调试、

校准。 

一为微调，二为中调，三为粗调； 

可长按 3秒【↑】【↓】连续的调试校准。 

调试校准到 4mA输出即可，完成校准。 

按【set】键自动保存 ，结束校准。 

 

318-B2  (0-10V 标定 校准) 

进入标定参数

设置 
按【set】键 

 

[0000] 

[0010] 

 

设置前仪表提示输入密码。 

输入密码 0010，按【↑】【↓】【→】键，进行移

位、选择，密码准确 

按【set】键进入下一步。 

0V量程设置 按【set】键 -dy 0- 

按【↑】键 进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

XXXXXX ,0V 输出对应重量，默认 000000 

按【set】键自动保存进入下一步。 

10V 量程设置 按【set】键 -dy10- 

按【↑】键 进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

XXXXXX ,10V 输出对应重量，默认为“FULL”， 

即仪表满量程，修改 FULL 时，此值也会被修

改。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

校准 10V输出 按【set】键 10 一二三 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择、调试、

校准。 

一为微调，二为中调，三为粗调； 

可长按 3秒【↑】【↓】连续的调试校准。 

调试校准到 10V输出即可，完成校准。 

按【set】键自动保存 ，结束校准。 



五、内部菜单调试说明 

进入 SET+0键（三秒）  （隐藏菜单） 

符号 说 明 设 置 步 骤 

SP 重量与百分百

显示转换 

X 值可设置的值为 0、1 

0：重量显示（默认值） 

1：百分百重量显示 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

H1 
分度值设置 

显示精度 

其中 XXX 为分度值，可设置的分度值有：1、

0.1、0.01、0.001、2、0.2、0.02、0.002、

5、0.5、0.05、 

0.005、10、20、50 

出厂默认 1 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

H2 
零点跟踪范围 

 

X 可设置的值为 0、1、2、3、、9 

0＝禁止 

1=允许 自动零跟踪 0.5d/秒 

2=允许 自动零跟踪 1d/秒 

3=允许 自动零跟踪 1.5d/秒 

4=允许 自动零跟踪 2d/秒 

依次增加最大 4.5 d/秒 

出厂默认值为 0。 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

H3 
滤波级别 

 

X 可设置的值为 0、1、2、3。数字代表滤波

强度，值越大，滤波程度越强，相应的稳定时

间也会变长。 

出厂默认值为 2 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

H4 
开机是否置零 

 

X 可设置的值为 0、1、2、3。 

0＝禁止 

1=开机自动置零范围±8%FS 

2=开机自动置零范围±20%FS 

3=开机自动置零范围±100%FS 

出厂默认值为 0 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

H5 蠕变跟踪开关 

X 值可设置的值为 0、1 

1: 蠕变跟踪开（默认） 

0: 蠕变跟踪关 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

H6 通讯格式选择 

1、连续发送 

2、GPS 发送格式 

3、RS485 MODBUS 通讯格式。（默认） 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

ADD MODBUS 

 

通讯地址设置 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

BT 
通讯波特率设

置 

X 可设置的值为 0、1、2、3、4。 

0、1200；1、2400；2、4800；3、9600 

4、19200 

出产默认值为 3 

按【↑】【↓】键，进行选择。 

按【set】键自动保存进入下一步 

A1 

一号继电器动

作设置 

 

 

按重量或者百分比进行设置 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

按【set】键自动保存进入下一步。 

A2 
二号继电器动

作设置 

 

按重量或者百分比进行设置 

按【↑】键进入 

按【↑】【↓】【→】键，进行移位、选择。 

按【set】键自动保存进入下一步。 



 

六、RS232 通信协议（连续发送格式） 

 

接线方式   9 脚发送（TXD） 

           10脚接收（RXD） 

           11脚接地（GND） 

仪表参数 H6 = 1时，仪表为连续发送模式，通讯格式如下: 

 

波特率：2400    校验位：无校验     数据位：8位      停止位：1位 

 

例如： 

当前重量为 121.5 

ASCII码“=5.12100” 

当前重量为 3890 

ASCII码“=0983000” 

 

当前重量为-23.02 

ASCII码“=20.320-” 

 

当前重量为-386 

ASCII码“=683000-” 

 

说明： 

起始位：1位，ASCII码‘=’  十六进制：0x3d 

数据位：共 7位，低位在前，高位在后，如果有小数点，负号，均占一位，没有则在最后补零。 

 

七、MODBUS 协议说明 

MODBUS为主从形式的网络通讯协议，本称重终端在 MODBUS网络中作为从站而被上位系统调

用，数据格式为 RTU方式，支持 03、 06与 16功能。 

使用 03功能一次最多可以读取 2个连续内部寄存器。16功能每次连续写入 2个寄存器。 

称重数据在 modbus的映射地址： 

寄存器地址 说     明 备   注 

0 毛重(有符号 16位)-32768~32767（注 1） 只读（功能码 03） 

1 净重(有符号 16位)-32768~32767（注 1） 只读（功能码 03） 

2和 3 毛重（长整型） 只读（功能码 03） 

4和 5 净重（长整型） 只读（功能码 03） 

6 分度值（1，2，5，10，20，50） 只读（功能码 03） 

7 小数点位值（0，1，2，3） 只读（功能码 03） 

8和 9 定值点 A1（SP1），写入的数据同时写入内部 EEOROM 读写（功能码 03，16） 

10和 11 定值点 A2（SP1），写入的数据同时写入内部 EEOROM 读写（功能码 03，16） 

12和 13 定值点 A1（SP1），写入的数据掉电后丢失，建议频繁修改使用 写（功能码 16） 

14和 15 定值点 A2（SP1），写入的数据掉电后丢失，建议频繁修改使用 写（功能码 16） 

22和 23 

系统标定系数，修改标定系数可以调整显示重量，通过 MODBUS

读时，读出值=系统标定系数*1000000， 

写入时，系统标定系数=写入值/1000000。 

读写（功能码 03，16） 



25和 26 写入砝码重量，实现重量标定 写（功能码 16） 

96 写入 1清零 只写（功能码 06） 

注 1：当重量数据包含小数或超过整形数据表示范围（＞32767）的时候，可以直接读长整型

表示的重量数据 

通讯实例：例如仪表地址是 01，仪表毛重 42kg， 

则上位机发送读毛重命令： 

0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x01 0x84 0x0A 

仪表返回：0x01 0x03 0x02 0x00 0x2A 0x39 0x3B 

 

 

 

八、安全注意事项 

注意事项：错误使用，可能导致人身中等程度的伤害或轻伤，以及发生设备损坏 

Δ   若发现产品受损或缺少零件时则不可安装，否则可能发生事故。 

Δ   搬运及安装时，要抓牢产品，以防砸伤或摔坏本产品。 

Δ   拿取传感器时不可拎住导线，以防损坏传感器。 

Δ   安装传感器时，不可猛力敲打传感器，更不可敲打导线，以防损坏传感器。 

Δ   必须由合格的电气工程人员进行接线工作，否则有触电或损坏该产品。 

Δ   继电器的最大输出为 7A，如需拖动更大功率的器件，请使用中间继电器 

Δ   如对插头内需要重新接线时，请注意做好导线间的绝缘保防。 

 

危险事项：错误使用，可能导致火灾、人身严重伤、甚至死亡 

Δ   在施工升降机运行过程中，禁止修改超载保护器参数，否则可能对人员造成伤害。 

Δ   在施工升降机运行过程中，禁止拨出任意一个接头，否则可能对人员或货物造成伤害。 

Δ   在施工升降机运行过程中，禁止通过 COM口进行数据取和设置参数，否则可能会有不可预测的危险。 

Δ   在调试仪器仪表中，任何人员不得位于升降机吊笼内，否则可能对人员造成伤害。 

Δ   在任何情况下，请不要随意拆开本产品，以防触电而造成的人员伤害。 

Δ   在本产品出现故障的情况下，请不要擅自拆开外壳，请及时联络我方技术人员。 

Δ   必需由指定经过培训的人员进行该产品的保养、维护。 

Δ   本产品清理时，不可用水冲洗。 

Δ   禁止自行改造本产品，否则会导致人员伤害。 

 

 

 

 

 

 

 

 


